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Résumeé

Les métaheuristiques trouvent en électronique un champ fertile
d’application ot la complexité de réalisation des circuits intégrés croit de
jour en jour, ce qui rend leurs conceptions impossibles avec des
méthodes conventionnelles.

L'optimisation par l'algorithme des colonies de fourmis (ACO) est
une nouvelle classe d'algorithmes proposée pour résoudre les problemes
NP-difficile. Cette métaheuristique s'inspire du comportement collectif
des fourmis. Celles-ci, bien qu’ayant individuellement des capacités
cognitives limitées, sont capables collectivement de construire une
solution au probléme posé, en s'appuyant sur leur expérience collective.

Dans cette thése, nous nous intéressons a lapplication de la
métaheuristique d'optimisation par colonie de fourmis pour résoudre
des problemes d’optimisation de dimensionnement des circuits
électroniques analogiques et d’automatiser leur conception. Dans ce
cadre, ’ACO a été adapté aux probléemes mono et multi-objectifs. Une
étude de robustesse a d’abord été menée sur différentes fonctions
mathématiques typiques de tests. Ensuite, les algorithmes proposés ont
été appliqués pour optimiser des circuits analogiques standards, tel que,
les convoyeurs de courant, les amplificateurs analogiques et des filtres
analogiques. Les résultats trouvés sont ensuite comparés a ceux obtenus
par d’autres techniques issues de la famille des métaheuristiques.

Mots-clefs : Optimisation, métaheuristiques, algorithme des colonies de fourmis, CMOS,
circuits intégrés analogiques, CCII, ICCII, Ampli-Op, OTA, filtres analogiques.
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